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Model panelu 

� płaski stan naprężenia

� rdzeń: materiał sprężysty

� nakładki: kompozyt sprężysto-plastyczny; kryterium zniszczenia Tsai-Wu:
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Model panelu: kryterium zniszczenia

Kryterium Tsai-Wu w notacji macierzowej:
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Oznaczając przez N siły przekrojowe panelu, po przekształceniach
otrzymano kryterium zniszczenia panelu: 
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Model panelu: kryterium zniszczenia

zmiana  nakładek � zmiana kryterium zniszczenia panelu:plε
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Podstawiając    , po odpowiednich przekształceniach:

Łodygowski T. ,Metody Komputerowe II, Alma Mater, 2004/2005
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Funkcjonał Hu-Washizu – pierwotny 
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Przyrostowa forma funkcjonału
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Modyfikacja związana z plastycznością
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Postać funkcjonału w ujęciu MES
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Postać funkcjonału w ujęciu MES
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Po podstawieniu , równania można zapisać:plε
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Algorytm rozwiązania równań MES
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Przykłady: zginanie wspornika
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Przykłady: zginanie wspornika
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